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1. Part Description

I
UNIVERSAL ROBOTS

1. Part Description

This document describes Universal Robots Robot Cable options.

1.1. Company Details

Universal Robots A/S
Energivej 51, 5260 Odense S, Denmark
+45 89 93 89 89

https://www.universal-robots.com
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2. EN: UR Robot Cable Options

A

©

WARNING
The "Standard (black)" and "High flex e-Series (blue)" cables are not compatible with UR20 and UR30 robots.

Do not use an e-Series cable to connect a UR20 or a UR30 robot arm.

Always use the High flex cable that is compatible with UR20 and UR30 robot arms.

WARNING: ELECTRICITY

Conducting installation and/or maintenance of equipment connected to a power source can result in injury or death due

to electric shock.

Disconnect equipment from the power source before conducting installation or maintenance tasks.

NOTICE
Improper cable connections can result in loss of power to the robot arm.

The maximum robot cable connection from the robot arm to the Control Box is 12 m.

Do not extend a 6 m robot cable. If a longer cable is required, use a 12 m robot cable.

NOTICE
Connecting the Base Flange cable directly to any Control Box can result in damage to equipment and property.

Do not connect the Base Flange cable to your Control Box.

Always use a UR robot cable to connect the Base Flange to your Control Box.

READ MANUAL
Failure to use the robot in accordance with the intended use can result in hazardous situations.

Read and follow the recommendations for intended use and the specifications provided in the User Manual.

Robot Cable: Connects the UR robot arm to the UR Control Box.

Cable Robots Item Length Mat. Dia. Torsion Max Max tensile strain Bend Mating
type speed cycles
static dynamic radius cycles
200145 m
Stan- 200146 | 2m 7 xd (static
dard e-Series PVC 12.1mm n/a n/a 7N/mm? n/a K n/a n/a
(black) 165100 | 6m install)
165101 12m
4 x d (static
High flex 166100 | 6m 120 install) -
e-Series | e-Series TPE-O | 13.4mm +30°/m m/min 50N/mm? 20N/mm? 8xd at 8| xd 500
(blue) 166101 12m (dynamic
install)
200113 6m 4 x d (static
) ) install) )
Highflex | e-Series & o 120 insta 5Mil
(blue) UR Series TPE-O | 14.6mm +30°/m m/min 50N/mm? 20N/mm? (der?amic at8xd 500
200114 | 12m g4
install)

The setincludes: 1 Robot Cable & this document.

To order a Robot Cable, visit: https://www.universal-robots.com
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VAROVANI

Kabely ,Standardni (Cerna)“ a ,Hiflex e-Series (modra)“ nejsou s roboty UR20 a UR30 kompatibilni.

* K pfipojeni ramene robota UR20 nebo UR30 nepouzivejte kabel e-Series.

* Vzdy pouzivejte kabel Hiflex, ktery je s rameny robota UR20 a UR30 kompatibilni.

VAROVANI: ELEKTRICKY PROUD
Provadéni instalace a/nebo Udrzby zafizeni pfipojeného ke zdroji napajeni midze mit za nasledek zranéni nebo smrt
v dusledku Urazu elektrickym proudem.

* Pred provadénim instalace nebo udrzby odpojte zafizeni od zdroje napajeni.

POZNAMKA

Nespravné pripojeni kabelll mlze vést k preruseni dodavky energie pro rameno robota.

* Maximalni délka kabelu pro pfipojeni ramene robota a ovladaci jednotky je 12 m.

* Kabel robota o délce 6 m neprodluzujte. Pokud potrebujete delSi kabel, pouzijte kabel robota o délce 12 m.

POZNAMKA
PFimé pfipojeni kabelu z pfiruby zakladny k libovolné ovladaci jednotce miize vést k poskozeni zafizeni a majetku.

* Nepfipojujte kabel z pfiruby zakladny k ovladaci jednotce.

* K pfipojeni pfiruby zakladny k ovladaci jednotce vzdy pouzivejte kabel robota UR.

PRECTETE SI MANUAL
Pouzivani robotu v rozporu se zamyslenym pouzitim mGze vést ke vzniku nebezpecénych situaci.

* Prectéte si a dodrzujte doporuceni pro zamyslené pouziti a specifikace uvedené v uzivatelske pfirucce.

Kabel robota: pfipojuje rameno robota UR k ovladaci jednotce UR.

Typ Roboty Polozka Délka Material Pramér Torze Max. Maximalni tahové napéti Ohyb C.).'klx .
kabelu rychlost pripojeni
statické dynamické radius cykly
UR3e 200145 im
Stan- ’ 7xd
dardni URSe, 200146 2m PVC 12,1 mm n/a n/a 7 N/mm? n/a (staticka n/a n/a
(8erna) UR10e, | 165100 | 6m instalace)
UR16e 465101 | 12m
4xd
. UR3e, 166100 6m (staticka ’
Hiflex UR5e instalace) 5 mil.
e-Sengs UR10é TPE-O 13,4 mm +30 °/m 120 m/min 50 N/mm? 20 N/mm? 8xd pri 500
(modrd) | URiee | 166101 | 12m (dynamicka | X<
instalace)
UR3e, 200113 6m 4xd
UR5e, (staticka 5 mil
Hiflex UR10e, -~ o . 5, 5 instalace) T
(modra) UR16e. TPE-O 14,6 mm +30 °/m 120 m/min 50 N/mm 20 N/mm 8xd gr)l( 4 500
UR20, 200114 12m (dynamicka
UR30 instalace)

Sada obsahuje: 1 kabel robota a tento dokument.
Kabel robota muzete objednavat zde: https://www.universal-robots.com
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ADVARSEL

Kablerne "Standard (sort)" og "Hiflex e-Series (bla)" er ikke kompatible med UR20- og UR30-robotter.

* Brug ikke et e-Series kabel til at tilslutte en UR20- eller UR30-robotarm.

* Brug altid det Hiflex-kabel der er kompatibelt med UR20- og UR30-robotarme.

Advarsel: ELEKTRICITET
Udferelse af installation og/eller vedligeholdelse af udstyr, der er tilsluttet en stremkilde, kan resultere i personskade
eller ded pa grund af elektrisk sted.

* Frakobl udstyr fra stremkilden, fgr du udferer installations- eller vedligeholdelsesopgaver.

BEMARK
Ukorrekte kabelforbindelser kan resultere i tab af strgm til robotarmen.

* Den maksimale robotkabelforbindelse fra robotarmen til kontrolboksen er 12 m.

* Undlad at forlaenge et 6 m robotkabel. Hvis et laengere kabel er pakraevet, skal du bruge et 12 m robotkabel.

BEMARK
Tilslutning af bundflangekablet direkte til et kontrollerskab kan resultere i skader pa udstyr og ejendom.

* Tilslut ikke bundflangekablet til kontrollerskabet.

* Brug altid et UR-robotkabel til at tilslutte bundflangekablet til dit kontrollerskab.

LASE MANUAL
Hvis robotten ikke bruges i overensstemmelse med den tilsigtede brug, kan det resultere i farlige situationer.

* Lees og folg anbefalingerne vedrgrende tilsigtet brug og specifikationerne i brugervejledningen.

Robotkabel: forbinder UR-robotarmen til UR-kontrollerskabet.
I . Maks. . Parrings-
Kabeltype | Robotter | Element | Leengde Mat | Dia. | Vridning | hastighed Maks. traekstyrke Bgjning cyklusser
statisk dynamisk | radius cyklusser
UR3e 200145 im 7xd
’ X

Standard URSe, 200146 2m PVC 12,1mm n/a n/a 7N/mm? n/a (statisk n/a n/a
(sort) UR10e, 165100 6m installation)

UR16e

165101 12m
4xd
Hiflex UR3e, 166100 6m (statisk
e-Series | JR%. O | 134mm | £30%m | 120 mimin | 50NMmme | 20N/mme | IStallation) | SMIL | 50
(bla) UR16e 166101 12m (dynamisk
installation)

UR3e, | 200113 | 6m 4xd

URb5e, _(statisk ) )
Hiflex (bld) | 100" OF | 146mm | £30%m | 120 mimin | 5ONMmme | 20N/mme | IStallation) | SMIL - 500

UR20, 200114 12m (dynamisk

UR30 installation)

The set includes: 1 Robot Cable & this document.

To order a Robot Cable, visit: https://www.universal-robots.com
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WARNUNG

Die Kabel ,Standard (schwarz)® und ,Hiflex e-Series (blau)“ sind nicht mit den Robotern UR20 und UR30 kompatibel.

¢ Verwenden Sie kein Kabel der e-Series, um einen UR20- oder UR30-Roboterarm anzuschlief3en.

* Verwenden Sie immer das Hiflex-Kabel, das mit den Roboterarmen von UR20 und UR30 kompatibel ist.

WARNUNG: ELEKTRIZITAT
Die Installation und/oder Wartung von Geréaten, die an eine Stromquelle angeschlossen sind, kann zu Verletzungen
oder zum Tod durch Stromschlag fiihren.

* Trennen Sie die Gerate von der Stromquelle, bevor Sie Installations- oder Wartungsarbeiten durchfiihren.

HINWEIS
Falsche Kabelverbindungen kdnnen zu einem Stromausfall am Roboterarm fiihren.

* Die maximale Léange der Roboterkabelverbindung vom Roboterarm zur Control-Box betragt 12 m.

* Verlangern Sie kein 6 m langes Roboterkabel. Wenn ein langeres Kabel benétigt wird, verwenden Sie ein 12 m langes

Roboterkabel.

HINWEIS

Der direkte Anschluss des Basisflanschkabels an eine Control-Box kann zu Schaden an Geraten oder Eigentum
fhren.

* SchlieRen Sie das Basisflanschkabel nicht an die Control-Box an.

* Verwenden Sie immer ein UR-Roboterkabel, um den Basisflansch mit Ihrer Control-Box zu verbinden.

HANDBUCH LESEN
Wenn Sie den Roboter nicht entsprechend der vorgesehenen Verwendung einsetzen, kann dies zu

Gefahrdungssituationen fiihren.

* Lesen und befolgen Sie die Empfehlungen zum Verwendungszweck und die Spezifikationen im Benutzerhandbuch.

Roboterkabel: verbindet den UR-Roboterarm mit der UR-Control-Box.

Max.

Kabeltyp | Roboter | Gegenstand | Lénge Mat. | (%] | Torsion Geschw. Max. Zugspannung Biegung Steckzyklen
statisch dynamisch | Radius Zyklen
UR3e, 200145 im 7xd
Standard UR5e, 200146 2m R xd
(schwarz) UR10e, 165100 &m PVC 12,1 mm n/a n/a 7 N/mm n/a ﬁtse:gﬁihe n/a n/a
UR16e  "165101 12m ’
4xd
. UR3e 166100 6m (statische )
Hiflex ’ 5 Mil
e-Series UR5e, TPE- 134mm | +30°/m 120 50 R 20 N/mm? Install.) bei 8 x 500
UR10e [¢] m/min N/mm 8xd
(blau) UR16e | 166101 12m (dynamische | ¢
Install.)
UR3e, | 200113 6m 4xd
UR5e, (statische 5 Mil
Hiflex UR10e, TPE- o 120 50 Install.) ;
(blau) UR16e. o 14,6 mm +30 °/m m/min N/mm?2 20 N/mm?2 8xd ' geISX 500
UR20, 200114 12m (dynamische
UR30 Install.)

Das Set enthalt: 1 Roboterkabel & dieses Dokument.

Um ein Roboterkabel zu erwerben, besuchen Sie: https://www.universal-robots.com
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ADVERTENCIA
Los cables «Estandar (negro)» y «Hiflex e-Series (azul)» no son compatibles con los robots UR20 y UR30.

No utilice un cable e-Series para conectar el brazo robético de un UR20 o un UR30.

Utilice siempre el cable Hiflex que es compatible con el brazo roboético del UR20 y del UR30.

ADVERTENCIA: ELECTRICIDAD
Si se realizan trabajos de instalacion o mantenimiento de equipos conectados a una fuente de alimentacion, pueden
producirse lesiones o la muerte por descargas eléctricas.

Desconecte el equipo de la fuente de alimentacion antes de realizar trabajos de instalacion o mantenimiento.

AVISO
Una conexion incorrecta del cable puede causar una pérdida de alimentacion al brazo robético.

El largo maximo de la conexion del cable del robot desde el brazo robotico hasta la caja de control es de 12 m.

No alargue un cable del robot de 6 m. Si se necesita un cable mas largo, use un cable de robot de 12 m.

AVISO
Conectar el cable de la brida de la base directamente a cualquier caja de control podria causar dafios en el equipo o la
propiedad.

No conecte el cable de la brida de la base a su caja de control.

Utilice siempre un cable del robot de UR para conectar la brida de la base a su caja de control.

LEER MANUAL
En caso de no usar el robot de conformidad con el uso previsto, pueden producirse situaciones peligrosas.

Leay siga las recomendaciones para el uso previsto y las especificaciones proporcionadas en el manual del usuario.

Cable del robot: conecta el brazo robético de UR a la caja de control de UR.

Tipo de Robots Articulo Largo Mat. Dia. Torsion Ve’Iocidad Tension extensible max. | Curvatura Ciclos_ge
cable max. conexion
estatica dindmica radio ciclos
UR3e, 200145 im 74
Estandar | URSe, 200146 [ 2m 12,1 ) xd
(negro) UR10e, 165100 6m PVC mm n/d n/d 7 N/mm n/d ggtsé}g(l:a;(;mn n/d n/d
UR16e
165101 12m
4xd
Hiflex UR3e, 166100 6m (instalacion
Sari URb5e, : 13,4 o " estatica) 5 Mil
Ezaflil;es UR10e, TPE-O mm +30°/m 120 m/min 50 N/mm? | 20 N/mm? 8xd a8xd 500
UR16e 166101 12m (instalacion
dindmica)
UR3e, 200113 | 6m 4xd
UR5e, (instalaciéon
Hiflex UR10e, : 14,6 o . 5 2 estatica) 5 Mil
(azul) UR16e. TPE-O mm +30°/m 120 m/min 50 N/mm 20 N/mm 8xd a8xd 500
UR20, 200114 12m (instalacion
UR30 dindmica)

El juego incluye: 1 cable del robot & este documento.

Para pedir un cable del robot, vaya a: https://www.universal-robots.com
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ATTENTION
Les cables « Standard (noir) » et « Hiflex e-Series (bleu) » ne sont pas compatibles avec les robots UR20 et UR30.

N'utilisez pas de céble e-Series pour connecter un bras de robot UR20 ou UR30.

Utilisez toujours le cable Hiflex compatible avec les bras de robot UR20 et UR30.

ATTENTION : ELECTRICITE

La réalisation de l'installation et/ou de I'entretien d'un équipement connecté a une source d'alimentation électrique peut

entrainer un choc électrique pouvant causer des blessures ou la mort.

Débranchez I'équipement de la source d'alimentation avant d'effectuer des taches d'installation ou d'entretien.

AVIS
Des connexions de cables incorrectes peuvent entrainer une perte de puissance du bras du robot.

La distance de connexion maximale du cable du robot entre le bras du robot et le boitier de commande estde 12 m.

Ne prolongez pas un céable de robot de 6 m. Si un cable plus long est nécessaire, utilisez un cable de robot de 12 m.

AVIS

Le raccordement du céble de la bride de base directement a un boitier de commande peut entrainer des dégats
matériels et aux biens.

Ne connectez pas le cable de la bride de base a votre boitier de commande.

Utilisez toujours un cable de robot UR pour connecter la bride de base a votre boitier de commande.

LIRE LE MANUEL
Le fait de ne pas utiliser le robot conformément a I'utilisation prévue peut entrainer des situations dangereuses.

Lisez et suivez les recommandations pour I'utilisation prévue et les spécifications fournies dans le manuel utilisateur.

Cable du robot : connecte le bras du robot UR au boitier de commande UR.

Type de Robots Aritcle Longueur Mat. Dia. Torsion Vitesse Tension de traction max. Courbure Cycles .de
cable max. connexion
statique dynamique rayon cycles
UR3e, 200145 Tm 7xd
Standard | UR5e, 200146 | 2m 12,1 > o ;
(noir) UR10e, 165700 6m PVC mm n/a n/a 7N/mm n/a (sltr;]stitgﬂzt)lon n/a n/a
UR16e 7165101 | 12m
4xd
Hiflex UR3e, 166100 6m (installation
Qi URb5e, ~ 13,4 o 120 statique) 5Mil
Ezbzil;es UR10e, TPE-O mm +30 °/m m/min 50N/mm? 20N/mm? 8xd a28xd 500
UR16e 166101 12m (installation
dynamique)
UR3e, | 200113 | 6m 4xd
UR5e, (installation
Hiflex UR10e, x 14,6 o 120 5 5 statique) SMil
(bleu) UR16e. TPE-O mm +30 °/m m/min 50N/mm 20N/mm 8xd 38xd 500
UR20, 200114 12m (installation
UR30 dynamique)

L'ensemble comprend : 1 cable de robot et ce document.

Pour commander un céble de robot, visitez : https://www.universal-robots.com
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FIGYELMEZTETES
A ,Standard (fekete)” és a ,Hiflex e-Series (kék)” kabelek nem kompatibilisek az UR20 és UR30 robotokkal.

UR20 vagy UR30 robotkar csatlakoztatasahoz ne hasznaljon e-Series kabelt.

Mindig az UR20 és UR30 robotkarokkal kompatibilis Hiflex kabelt hasznalja.

FIGYELMEZTETES: ELEKTROMOSSAG

Aramforrashoz csatlakoztatott berendezés telepitése és/vagy karbantartasa aramiités altali sériilést vagy halalt
okozhat.

A telepitési vagy karbantartasi feladatok elvégzése el6tt kapcsolja le a berendezést az aramforrasrol.

ERTESITES
A kabel szakszerttlen bekotése a robotkar energiaellatasanak megsziinését eredményezheti.

A robotkart és a vezérl6szekrényt 6sszekotd robotkabel maximalis hossza 12 m.

Ne hosszabbitsa meg a 6 m-es robotkabelt. Ha hosszabb kabelre van szlikség, hasznaljon 12 m-es robotkabelt.

ERTESITES

Az alapkarima kabel kozvetlen bekotése barmely vezérlddobozba karosithatja a berendezést vagy egyéb anyagi

karokat okozhat.
Ne kdsse be kdzvetlenil az alapkarima kabelt a vezerlédobozba.

Az alapkarimat mindig UR robotkabellel csatlakoztassa a vezérlédobozhoz.

KEZIKONYV ELOLVASASA

Ha a robotot nem a rendeltetésének megfeleléen hasznalja, az veszélyes helyzeteket eredményezhet.

* Olvassa el és kdvesse a Felhasznaloi kézikonyvben talalhatd, a rendeltetésszer(i hasznalatra vonatkozo ajanlasokat
és elGirasokat.

Robotkabel: 6sszekdéti az UR robotkart az UR vezérlédobozzal.

Kébel Robotok Cikk Hosszlsag Anyag Atm. Torzid Max. . Max. huzéfesziiltség Hajlitas Qsatl.
tipusa sebesség ciklusok
statikus dinamikus sugar ciklusok

UR3e 200145 1m
Stan- ’ 7xd
dard UR5e, 200146 2m PVC 121 n/a n/a 7N/mm2 | n/a (statikus n/a n/a
(fekete) | UR10e, | 165100 | 6m mm telepités)

UR16e 165101 | 12m

4xd

Hiflex UR3e, 166100 6m (statikus 5 mil
e-Series 82?8' PE-0 | 134 | az0um | 120mimin | 20| 20Nmme | ISIeRIES) | g 500
(kék) e, mm N/mm X . esetén

UR16e 166101 12m (dinamikus

telepités)

UR3e, 200113 6m 4xd

UR5e, (statikus 5 mil
Hiflex UR10e, 14,6 o . 50 telepités)
(kék) UR16e. TPE-O mm +30°/m 120 m/min N/mm?2 20 N/mm? 8xd 2sxe(tjén 500

UR20, 200114 12m (dinamikus

UR30 telepités)

A készlet tartalma: 1 Robotkabel & a jelen dokumentum.

Robotkabel megrendeléséhez nyissa meg: https://www.universal-robots.com
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ATTENZIONE

| cavi “Standard (nero)” e “Hiflex e-Series (blu)” non sono compatibili con i robot UR20 e UR30.

* Non utilizzare un cavo e-Series per collegare un braccio del robot UR20 o UR30.

* Utilizzare sempre il cavo Hiflex compatibile con i bracci del robot UR20 e UR30.

ATTENZIONE: ELETTRICITA
L'esecuzione di interventi di installazione e/o manutenzione sull'apparecchiatura collegata a una fonte di alimentazione

puo provocare lesioni o morte provocate da una scossa elettrica.

* Scollegare I'apparecchiatura dalla fonte di alimentazione prima di eseguire interventi di installazione o manutenzione.

AWISO

Collegamenti errati dei cavi del robot possono comportare una perdita di potenza del braccio del robot.

* |l collegamento massimo del cavo del robot dal braccio del robot all'unita di controllo & di 12 m.

* Non estendere un cavo del robot di 6 m. Se & necessario un cavo piu lungo, utilizzare un cavo del robot da 12 m.

AWISO

Il collegamento del cavo a flangia di base direttamente a qualsiasi unita di controllo puo provocare danni alle

apparecchiature o alle proprieta.

* Non collegare il cavo a flangia di base all'unita di controllo.

* Utilizzare sempre un cavo del robot UR per collegare la flangia di base all'unita di controllo.

LEGGI IL MANUALE
Il mancato utilizzo del robot in conformita con I'uso previsto pud provocare situazioni rischiose.

* Leggere e seguire le raccomandazioni per I'uso previsto e le specifiche indicate nel Manuale d'uso.

Cavo del robot: collega il braccio del robot UR all'unita di controllo UR.

Tipo di Robot Elemento Lunghezza Mat. Diam. Torsione Velocita Sforzp ditrazione Flessione Cicli di
cavo max. massimo abbinamento
statico dinamico raggio cicli
UR3e, 200145 Tm 7xd
Standard | UR5e, 200146 2m 12,1 , X )
(nero) UR10e, 165700 6m PVC mm n/d n/d 7N/mm n/d (|tns_taIIaZ|one n/d n/d
UR16e statica)
165101 12m
4xd
Hiflex UR3e, 166100 6m (installazione sMil
Qi URbe, TPE- 13,4 o 120 statica)
Ezbﬁt)anes UR10e, 0 mm +30°/m m/min 50N/mm?2 | 20N/mm? 8xd g 8x 500
UR16e 166101 12m (installazione
dinamica)
UR3e, | 200113 | 6m 4xd
UR5e, (installazione SMil
Hiflex UR10e, TPE- 14,6 o 120 2 2 statica)
(blu) UR16e. o mm +30°/m m/min 50N/mm 20N/mm 8xd 3 8x 500
UR20, 200114 12m (installazione
UR30 dinamica)

Il setinclude: 1 cavo del robot & questo documento.
Per ordinare un cavo del robot, visitare: https://www.universal-robots.com
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12. NL: UR-robotkabelopties

A

©

WAARSCHUWING
De kabels "Standaard (zwart)" en "Hiflex e-Series (blauw)" zijn niet compatibel met UR20- en UR30-robots.

* Gebruik geen e-Series-kabel om een UR20- of UR30-robotarm aan te sluiten.

* Gebruik altijd de Hiflex-kabel die compatibel is met UR20- en UR30-robotarmen.

WAARSCHUWING: ELEKTRICITEIT
Het uitvoeren van installatie- en/of onderhoudswerkzaamheden aan apparatuur die is aangesloten op een stroombron
kan leiden tot letsel of overlijden door elektrische schokken.

* Koppel de apparatuur los van de stroombron voordat u installatie- of onderhoudswerkzaamheden uitvoert.

MEDEDELING
Onjuiste kabelverbindingen kunnen leiden tot uitval van de stroom naar de robotarm.

* De maximale robotkabelverbinding van de robotarm naar de regelkast is 12 m.

* Verleng een robotkabel van 6 m niet. Als een langere kabel nodig is, gebruik dan een robotkabel van 12 m.

MEDEDELING
Rechtstreekse aansluiting van de basisflenskabel op een regelkast kan schade aan apparatuur en eigendommen
veroorzaken.

* Sluit de basisflenskabel niet aan op uw regelkast.

* Gebruik altijd een UR-robotkabel om de basisflens aan te sluiten op uw regelkast.

HANDLEIDING LEZEN
Het niet gebruiken van de robot in overeenstemming met het beoogde gebruik kan tot gevaarlijke situaties leiden.

* Lees en volg de aanbevelingen voor het beoogde gebruik en de specificaties in de gebruikershandleiding.

Robotkabel: verbindt de UR-robotarm met de UR-regelkast.

. . Max. . - Koppelings-
Kabeltype | Robots | ltem | Lengte | Mat. | Dia. | Torsie snelheid Max. trekspanning Buiging cycli
statisch dynamisch radius cycli
UR3e, 200145 im 7xd
Standaard | URGe, | 200146 | 2m 12,1 . ot
(zwart) UR10e, 165100 6m PVC mm n.v.t. n.v.t. 7 N/mm n.v.t. i(r?;et‘glslgtti]::) n.v.t. n.v.t.
UR16e 4651017 | 12m
4xd
. UR3e 166100 6m (statische .
Hiflex ’ ) h S5Mil
Qi UR5e, 134 o 120 50 installatie) i
(ebgil;/lzs UR10e, TPE-O mm +30°/m m/min N/mm? 20 N/mm? 8xd ZU 8x 500
UR16e | 166101 | 12m (dynamische
installatie)
UR3e, | 200113 | 6m 4xd
URb5e, (statische sMil
Hiflex UR10e, 14,6 o 120 50 installatie) i
(blauw) UR16e, TPEO | £30%/m m/min N/mm2 20 N/mm? 8xd 3” 8x | 500
UR20, 200114 12m (dynamische
UR30 installatie)

De set bevat: 1 robotkabel en dit document.

Ga voor het bestellen van een robotkabel naar: https://www.universal-robots.com




13. NO: Alternativer for UR-robotkabel

A
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ADVARSEL
Kablene «Standard (svart)» og «Hiflex e-Series (bla)» er ikke kompatible med UR20- og UR30-roboter.

* |kke bruk en eSeries-kabel tiil & koble til en UR20- eller UR30-robotarm.

* Bruk alltid Hiflex-kabelen som er kompatibel med UR20- og UR30-robotarmer.

ADVARSEL: ELEKTRISITET

A utfgre installasjon og/eller vedlikehold av utstyr som er tilkoblet en stremkilde kan fare til skade eller ded pa grunn av
elektrisk stat.

* Koble utstyret fra stremkilden fgr du utfgrer installasjons- eller vedlikeholdsoppgaver.

NOTICE
Feil kabeltilkobling kan resultere i tap av strem til robotarmen.

* Den maksimale robotkabeltilkoblingen fra robotarmen til kontrollboksen er 12 m.

* Ikke forleng en 6 m robotkabel. Hvis en lengre kabel er ngdvendig, bruk en 12 m robotkabel.

NOTICE
A koble baseflensekabelen direkte til en kontrollboks kan resultere i skader pa utstyr og eiendom.

* Ikke koble baseflensekabelen til kontrollboksen.

* Brukalltid en UR-robotkabel for & koble til baseflensen til kontrollboksen.

LES MANUALEN
Unnlatelse av a bruke roboten i henhold til tiltenkt bruk kan fere til farlige situasjoner.

* Les og felg anbefalingene for tiltenkt bruk og spesifikasjonene som er angitt i brukerhandboken.

Robotkabelen kobler UR-robotarmen til UR-kontrollboksen.

Kabeltype | Roboter | Element | Lengde | Mat | Dia. | Torsjon t’\{laas‘;isg.het Maks. strekkbelastning | Bay SP;II;SEZ;
statisk dynamisk radius sykluser
UR3e, 200145 [ 1m 7 xdved
Standard UR5e, 200146 2m 12,1 2 totisk
(svart) UR10e, [ 165100 | 6m PVC m | e 7N/mm? | /2 o | ™ e
UR16e 165101 12m
4 x d (statisk
Hiflex Hgg: 166100 6N 13.4 50 installasjon) 5 mil
e-Series UR106 TPE-O | +30°/m 120m/min | oo | 20N/mm? | 8xd vefg'g «d | 500
(bla) ) 166101 12 (dynamisk
UR16e 6610 m installasjon)
Hgg:, 200113 6m 4 x d (statisk
¢ installasjon) )
Hiflex (bld) | 102 TPE-O | M6 | u30ym | 120mmin | 20, | 20Nmme | 8xd Smit g | 500
UR20, | 200114 | 12m inetalasion)
UR30

Settet inkluderer: 1 robotkabel og dette dokumentet.

For a bestille en robotkabel, henvises du til: https://www.universal-robots.com




14. PL: Opcje kablirobota UR

A
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OSTRZEZENIE
Kable "Standard (czarny)" i "Hiflex e-Series (niebieski)" nie sg kompatybilne z robotami UR20 i UR30.

Nie wolno uzywac kabla e-Series do podigczenia ramienia robota UR20 lub UR30.

Nalezy zawsze uzywac kabla Hiflex, ktory jest kompatybilny z ramionami robota UR20 i UR30.

OSTRZEZENIE: ENERGIA ELEKTRYCZNA
Wykonywanie instalacji i/lub konserwacji urzagdzen podtgczonych do zrédta zasilania moze doprowadzi¢ do urazu lub
Smierci wskutek porazenia prgdem elektrycznym.

Przed przystgpieniem do prac instalacyjnych lub konserwacyjnych nalezy odtgczy¢ urzgdzenie od zrédta zasilania.

INFORMACJA
Nieprawidtowe potgczenia kablowe moga skutkowac utratg zasilania ramienia robota.

Maksymalna dtugos¢ potgczenia kablem robota od ramienia robota do skrzynki sterowniczej wynosi 12 m.

Nie wolno przedtuzac 6-metrowego kabla robota. Jesli wymagany jest diuzszy kabel, nalezy uzy¢ 12-metrowego kabla
robota.

INFORMACJA
Podtaczenie kabla kotnierza podstawy bezposrednio do dowolnej skrzynki sterowniczej moze skutkowac
uszkodzeniem sprzetu i stratami materialnymi.

Nie wolno podtgczac kabla kotnierza podstawy do skrzynki sterownicze;.

Do podtaczenia kotnierza podstawy do skrzynki sterowniczej nalezy zawsze uzywac kabla robota UR.

PRZECZYTAJ INSTRUKCJE

Uzywanie robota niezgodnie z przeznaczeniem moze skutkowaé niebezpiecznymi sytuacjami.

* Przeczytaj podrecznik uzytkownika i postepuj zgodnie z zaleceniami dotyczgcymi uzytkowania zgodnego z
przeznaczeniem oraz specyfikacjami zawartymi w podreczniku.

Kabel robota: tgczy ramie robota UR ze skrzynkg sterowniczg UR.

Typ kabla Roboty Element Dlugos¢ Mat. Sr. Skrecanie Maks. s Mak_s. odk_sztalcenie przy Zginanie Cy_kle .
predko$¢ | rozcigganiu spinania
statyczny | dynamiczny | promien cykle
UR3e, 200145 m 7xd
Standardowy | URbe, | 200146 | 2m 12,1 . instalad]
(czamny) UR10e, 165100 &m PVC mm n/d n/d 7 N/mm n/d ggsttez:lggjae; n/d n/d
UR16e 4
165101 12m
4xd
Hiflex UR3e, 166100 6m (instalacja 5
Qi URbe, TPE- 13,4 o 120 statyczna) milicali
(enif)ﬁfsski) UR10e, o mm +30%/m m/min 50 N/mm# | 20 N/mm? 8xd przy 8 x 500
UR16e | 166101 | 12m (instalacja | d
dynamiczna)
UR3e, | 200113 | 6m 4xd
UR5e, (instalacja 5
Hiflex UR10e, TPE- 14,6 o 120 statyczna) milicali
(niebieski) UR16e, (6] mm 30%/m m/min 50 N/mm= | 20 N/mm? 8xd przy 8 x 500
UR20, 200114 12m (instalacja d
UR30 dynamiczna)

Zestaw zawiera: 1 kabel robota i ten dokument.

Kabel robota mozna zamoéwi¢ pod adresem: https://www.universal-robots.com




15. PT: Opcdes de cabo derobd UR
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AVISO
Os cabos "Padrao (preto)" e "Hiflex e-Series (azul)" ndo sdo compativeis com os robés UR20 e UR30.

N&o utilize um cabo e-Series para ligar um brago de rob6 UR20 ou UR30.

Utilize sempre o cabo Hiflex compativel com os bracos de robd UR20 e UR30.

AVISO: ELETRICIDADE
A realizagao da instalagéo e/ou manutengao de equipamento ligado a uma fonte de alimentagao pode resultar em
ferimentos ou morte por choque elétrico.

Desligue o equipamento da fonte de alimentacao antes de efetuar tarefas de instalagdo ou manutengéo.

AVISO
A ligacgao incorreta dos cabos pode resultar na perda de alimentagao do brago do robé.

A ligagdo maxima do cabo do robd entre o brago do robd e a caixa de controlo € de 12 m.

N&o aumente um cabo de robd de 6 m. Se for necessario um cabo mais longo, use um cabo de robé de 12 m.

AVISO
Ligar o cabo da flange de base diretamente a qualquer caixa de controlo pode resultar em danos no equipamento e na
propriedade.

Nao ligue o cabo da flange da base a sua caixa de controlo.

Utilize sempre um cabo de robé UR para ligar a flange de base a sua caixa de controlo.

LER MANUAL
A nao utilizagao do robd segundo o previsto pode resultar em situagoes perigosas.

Leia e siga as recomendacoes para a utilizagao prevista e as especificagoes fornecidas no Manual do Utilizador.

Cabo do robd: liga o brago do rob6 UR a caixa de controlo UR.

] : 2 a Ciclos
Tipo de A . ia = Velocidade Tens&o de tragdo
cabo Robés ltem Comprimento | Mat. Dia. Torgdo Max. maxima Curvatura It_Je B
igacao
estatica dindmica raio ciclos
UR3e, 200145 Tm 7xd
Padrao UR5e, 200146 2m 2 /X B
(preto) UR10e, 165100 6m PVC 12.1mm n/a n/a 7N/mm’ n/a ggtsa’tﬁtl:aa%ao n/a n/a
UR16e
165101 12m
4xd
Hiflex UR3e, 166100 6m (instalacdo
e-Series | Ao TPE-O | 13.4mm | £30%m | 120m/min | 50N/mme | 20N/mme | SStéfica) M 4 | 500
(azul) e, > X = asx
UR16e 166101 12m (instalagao
dindmica)
UR3e, 200113 6m 4xd
URbe, (instalagao
Hiflex UR10e, -~ o . " estatica) 5Mil
(azul) UR16e. TPE-O | 14.6mm +30°/m 120 m/min 50N/mm? 20N/mm gxd 28xd 500
UR20, 200114 12m (instalagéo
UR30 dinamica)

O conjunto inclui: 1 cabo de robd & este documento.

Para encomendar um cabo de robd, visite: https://www.universal-robots.com




16. RO: Optiuni cablu robot UR
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AVERTISMENT

Cablurile ,Standard (negru)” si ,Hiflex e-Series (albastru)” nu sunt compatibile cu robotii UR20 si UR30.

* Nu utilizati un cablu e-Series pentru a conecta un brat robot UR20 sau UR30.

* Utilizati intotdeauna cablul Hiflex compatibil cu bratul robot din seria UR20 si UR30.

AVERTISMENT: PERICOL DE ELECTROCUTARE

Efectuarea instalarii si/sau intretinerii echipamentelor conectate la o sursa de alimentare poate duce la ranire sau
deces din cauza socului electric.

* Deconectati echipamentul de la sursa de alimentare nainte de a efectua lucrari de instalare sau intretinere.

NOTIFICARE

Conexiunile incorecte ale cablurilor pot duce la pierderea alimentarii bratului robot.

* Lungimea maxima a cablului de conectare intre bratul robot si caseta de comanda este de 12 m.

* Nu prelungiti un cablu pentru robot de 6 m. Daca este necesar un cablu mai lung, utilizati un cablu de 12 m.

NOTIFICARE

Conectarea cablului de la flansa de baza direct |la orice caseta de comanda poate duce la deteriorarea echipamentului
si la daune asupra proprietatii.

* Nu conectati cablul flansei de baza la caseta de comanda.

* Utilizati intotdeauna un cablu pentru robot UR la conectarea flansei de baza la caseta de comanda.

CITITI MANUALUL

Utilizarea robotului fara a tine cont de utilizarea prevazuta poate duce la situatii periculoase.

* Cititi si respectati recomandarile pentru utilizarea prevazuta si specificatiile furnizate in Manualul de utilizare.

Cablu robot: conecteaza bratul robotului UR la caseta de comanda UR.

Tipul . Roboti Articol Lungime Mat. Diam. Torsiune Vitegé = Tensiune intindere max Raza Cicluri de
cablului maxima conectare
statica dinamica de curbare | cicluri
UR3e, 200145 im 7xd
Standard | URSe, 200146 | 2m N X
(negru) UR10e, 165100 6m PVC 12,1mm n/a n/a 7N/mm n/a g)r:;)talare n/a n/a
UR16e
165101 12m
4xd
Hiflex UR3e, 166100 6m (instalare
Qi URb5e, o 120 fixa) 5Mil
?aﬁg;iz) UR10e, TPE-O | 13,4mm +30°/m m/min 50N/mm? 20N/mm? 8xd la8xd 500
UR16e 166101 12m (instalare
dinamica)
UR3e, 200113 6m 4xd
URb5e, (instalare
Hiflex UR10e, o 120 fixa) 5Mil
(albastru) UR16e. TPE-O | 14,6mm +30°/m m/min 50N/mm? 20N/mm? 8xd la8xd 500
UR20, 200114 12m (instalare
UR30 dinamica)

Setul include: 1 cablu robot si acest document.

Pentru a comanda un cablu robot, vizitati: https://www.universal-robots.com




17. RU. Bugbl kabensa gna pobota UR
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NPEAYMNPEXOEHUE

CTaHAapTHbIN (Y4epHbI) kaberb 1 kabenb BbICOKON rTMbKocTy Ans e-Series (CUHMI) HecoBMeCTUMbI ¢ po6oTamn UR20
n UR30.

He ncnonbayite kabenb e-Series Ansa nogkstodeHna manunynatopa pobora UR20 nnun UR30.

Vcnonb3yiite kabesnb BbICOKOW r’MBKOCTW, COBMECTUMbIV ¢ MaHunynaTopamu po6otos UR20 n UR30.

NPEAYNPEXOEHUE: SNEKTPUYECTBO

BbinonHeHne YCTaQHOBKU U (VIJ'IVI) TEeXHU4eckKoro OGCJ'Iy)KVIBaHI/IH o6opy,qOBava, NOAKIMHYEHHOIo K UCTOYHUKY
NMUTaHUA, MOXET NPUBECTU K TDaBMaM Uit CMepTU B pe3yJibTaTe NopaXXeHnAa 3NIEKTPUHECKNUM TOKOM.

Mepepn BbINONHEHNEM 32[a4 M0 YCTAHOBKE WU TEXHNYECKOMY OGCITyXV1BaHUIO OTKIOUNTE 060py0BaHNe OT
UCTOYHMKA NUTaHUS.

YBEOOMNEHUE
HenpaBunbHoe noaknioyeHne kabene MOXeT NPUBECTU K OTKITIOYEHUIO MUTaHWS MaHUNynsTopa poboTa.

MakcumaneHoe paccToaHune ana noakKnryeHna kabenem p060Ta OT MaHunynAaTopa Oo 6noka ynpaslieHna — 12 m.

3anpeluaeTca yanmHAaTL 6-MeTpoBbI kabenb poboTa. Ecnu TpebyeTcs 6onee ANnHHLIN kabernb, ncnonb3yiTte 12-
MeTpoBbIN kabenb poboTa.

YBEOOMNEHUE

MopxntoyeHune naHueBoro kabens 0OCHOBaHUS HANPSMYIO K GITOKY yrpaBrieHUsi MOXET NPUBECTY K NMOBPEXAEHNIO
UMyLLECTBA U 060pyA0oBaHNS.

3anpeLyaeTca nofknoyaTh rnaHueBbI Kabeslb OCHOBaHUS K 610Ky yrnpaBneHust.

[na nopkntoyeHns conaHua ocHoBaHWSA K 650Ky ynpaBieHna Ucnosb3ynTe Tonbko kabenb poboTa UR.

NPOYTUTE PYKOBOOCTBO
Mcnonb3oBaHne poboTa He Mo Ha3HaYEHMI0 MOXET NPUBECTU K OMaCHbIM CUTYaLUsAM.

npO‘-lTMTe 1 BbINOJHANTE pekomMmeHgauunm no ncnosib30BaHUKo No Ha3Ha4YeHUo N yKa3aHud, npuBeJeHHbIe B
PyKOBO,D,CTBe nonb3oBartenda.

Kabenb poboTa: nogksntodaet maHunynsatop pobota UR k 6roky ynpasnexust UR.

Tun | Po6oTbl | OnemeHT | OnuHa Mar-n | Ouam. | Mpepen Maxc. Makc. pactaxeHve N3rubanHve Lnknel
Kabens Kpy4YeHus | cKopocTb couneHeHus
CraTtuka OuHamuka | Paguyc Livknbl

UR3e 200145 ™
CraH- ’ 7xd
napt HS?ge ?gglgg : M PVC 12,1 mm H/n H/n, 7 H/imm? H/n (ctatnyHas H/n, H/n,
(4epHbIit) 16 ! M yCcTaHoBKa)

UR16e 165701 12m

4xd
Bbic. UR3e, 166100 6™ (ctatnyHas 5 mun
mbk. ans | URbSe, TPE- o 120 ycTaHoBKa)
e-Series UR10e, 0 13,4 mm +30°/m M/MUAH 50 H/mm2 | 20 H/mm? 8xd zpw 8x 500
(cvhuin) UR16e 166101 12m (AMHamnyHas
ycTaHoBKa)

UR3e, | 200113 | 6m 4xd

UR5e (cTaTnyHan
Bbic. ’ 5 mun
TMOK. Hglg: gPE' 14,6 mm +30°/m :/I%ISIVIH 50 H/mm? | 20 H/mm? gC:zHOBKa) npu 8 x 500
(cuHmin) UR20, ' 200114 12m (AMHamuuHan d

UR30 ycTaHoBKa)

B komnnekT BxoaaT: 1 kabenb po6oTa 1 faHHbI JOKYMEHT.

3akasaTb kabernb poboTa MoXHO 3aechk: https://www.universal-robots.com.




18. SK: Moznosti pre kabel robota UR

A VAROVANIE
,Standardné (Sierne)* kable a kable ,Hiflex e-Series (modré)* nie sii kompatibilné s robotmi UR20 a UR30.

* Na pripojenie ramena robota UR20 alebo UR30 nepouzivajte kabel série e.

* Vzdy pouzivajte kabel Hiflex, ktory je kompatibilny s robotickymi ramenami UR20 a UR30.

A VAROVANIE: ELEKTRINA

Vykonavanie instalacie a/alebo udrzby zariadenia pripojeného k zdroju napajania moéze mat za nasledok zranenie
alebo smrt v doésledku trazu elektrickym pradom.

* Pred vykonanim in&talacie alebo udrzby odpojte zariadenie od zdroja napajania.

@ UPOZORNENIE
Nespravne pripojenie kablov méze mat za nasledok stratu napajania ramena robota.

+ Maximalna diZka pripojenia kabla robota od ramena robota k riadiacej jednotke je 12 m.

* Nepredlzujte 6-metrovy kabel robota. Ak je potrebny dlhSi kabel, pouzite 12-metrovy kabel robota.

@ UPOZORNENIE
Pripojenie kabla priruby podstavy priamo do akejkolvek riadiacej skrinky modze spdsobit poskodenie zariadenia a
majetku.

* Kabel priruby podstavy nepripajajte k riadiacej skrinke.

* Na pripojenie zakladnej priruby k ovladacej skrinke vzdy pouzivajte kabel robota UR.

@ PRECITAJTE SI V NAVODE
Ak sa robot nepouziva v sulade s jeho ur¢enim, moze dojst k nebezpecnym situaciam.

* Precitajte si a dodrziavajte odporucania pre zamysfané pouzitie a Specifikacie uvedené v pouzivatelskej prirucke.

Kabel robota: spaja rameno robota UR s ovladacou skrinkou UR.

Typ kabla Roboti | Polozka | Dika | Mat | Prie. | Torzia | Maximaina | Maximélne napatie v Ohyb Cykly
rychlost tahu parovania
staticky dynamicky uhol cykly
UR3e, 200145 im 74
Standardna UR5e, 200146 2m 12,1 ) xd
(&Giemna) UR10e, 165700 &m PVC mm n/a n/a 7 N/mm n/a _(sEaﬂﬁka n/a n/a
UR16e inStalacia)
165101 12m
4xd
. UR3e 166100 6m (staticka .
Hiflex ’ N s S5Mil
Cori UR5e, g 13,4 o : 50 inStalacia) ;
E:mSo((ajr:g)s UR10e, TPE-O mm +30°/m 120 m/min N/mm? 20 N/mm? 8xd . grl 8x 500
UR16e 166101 12m (dynamicka
inStalacia)
UR3e, | 200113 | 6m 4xd
UR5e, (staticka SMil
Hiflex UR10e, 14,6 o . 50 " instalacia) H
(modry) UR16e. TPE-O mm +30°/m 120 m/min N/mm?2 20 N/mm 8xd 3I’I8X 500
UR20, 200114 12m (dynamicka
UR30 instalacia)

Sada obsahuje: 1 kabel robota & tento dokument.
Kébel robota méZzete objednat tu: https://www.universal-robots.com
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Kabel robota:

OPOZORILO
»Standardni (€rni)« in »Hiflex e-Series (modri)« kabli niso zdruzljivi z roboti UR20 in UR30.

Za prikljucitev robotove roke UR20 ali UR30 ne uporabljajte kabla e-Series.

Vedno uporabljajte kabel Hiflex, ki je zdruzljiv z robotovo roko UR20 in UR30.

OPOZORILO: ELEKTRIKA

Opravljanje namestitve ali servisiranja opreme, ki je prikljucena na napajanje, lahko povzroci poSkodbe ali smrt zaradi
elektricnega udara.

Pred namestitvijo ali vzdrzevalnimi deli izklopite opremo iz vira napajanja.

OBVESTILO

Nepravilne povezave kablov lahko povzrocijo izpad napajanja robotove roke.

* Najvecja dolzina povezave kabla robota od robotove roke do krmilne omarice je 12 m.

* Kabla robota dolZine 6 m ne podalj$ujte. Ce potrebujete dalj$i kabel, uporabite kabel robota dolzine 12 m.

OBVESTILO
Priklop kabla z osnovo prirobnico neposredno na krmilno omarico lahko povzroci Skodo na opremi ali gmotno Skodo.

* Kabla z osnovno prirobnico ne prikljucite na krmilno omarico.

* Za priklop osnovne prirobnice na krmilno omarico uporabite kabel robota UR.

PREBERITE PRIROCNIK

Uporaba robota, ki ni v skladu z namenom uporabe, lahko povzro¢i nevarne situacije.

* Preberite in upoStevajte priporocila za predvideno uporabo in specifikacije, navedene v uporabniskem priro¢niku.

za povezavo robotove roke UR na krmilno omarico UR.

Stevilo
X . - . Maks. Max. natezna . *
Tip kabla Roboti Predmet Dolzina Mat. Premer Torzija hitrost obremenitev Radij priklopov/
odklopov
stati¢no dinami¢no radij cikli
UR3e 200145 1m 7xd
’ X
Svtandardno URSe, 200146 2m PVC 12,1 mm n/a n/a 7 N/mm? n/a (stati¢na n/a n/a
(€rna) UR10e, 165100 6m namestitev)
UR16e
165101 12m
4xd
. UR3e 166100 6m (stati¢na )
Hiflex ! : 5 Mil
Qi URbe, o 120 50 namestitev) ;
?msozr::)s UR10e, TPE-O | 13,4 mm +30 °/m m/min N/mm? 20 N/mm?2 8xd zrl 8x | 500
UR16e 166101 12m (dinami¢na
namestitev)
UR3e, 200113 6m 4xd
URb5e, (statiCna 5 Mil
Hiflex UR10e, o 120 50 namestitev) ;
(modra) UR16e. TPE-O | 14,6 mm | %30 °/m m/min N/mm? 20 N/mm? 8xd ([j)rl 8x | 500
URZ20, 200114 12m (dinami¢na
UR30 namestitev)

Komplet vklju€uje: 1 kabel robota in ta dokument.
Kabel lahko narogite na naslovu: https://www.universal-robots.com
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VARNING
"Standard (svart)"- och "Hiflex e-Series (bla)"-kablarna ar inte kompatibla med UR20- och UR30-robotar.

* Anvand inte en e-Series-kabel for att ansluta en UR20- eller UR30-robotarm.

* Anvand alltid Hiflex-kabeln som ar kompatibel med UR20- och UR30-robotarmar.

VARNING: ELEKTRICITET
Installation och/eller underhall av utrustning som ar ansluten till en stromkalla kan leda till personskador eller dodsfall
pa grund av elektriska stotar.

* Koppla bort utrustningen fran stromkallan innan installations- eller underhallsarbeten utfors.

OBSERVERA

Felaktiga kabelanslutningar kan leda till strémavbrott i robotarmen.

* Den maximala robotkabelanslutningen fran robotarmen till manéverskapet ar 12 m.

* Forlang inte en robotkabel pa 6 m. Om en langre kabel krévs, anvand en 12 m robotkabel.

OBSERVERA

Om basflanskabeln ansluts direkt till ett mandverskap kan det leda till skador pa utrustning och egendom.

* Anslut inte basflanskabeln till mandverskapet.

* Anvand alltid en UR-robotkabel for att ansluta basflansen till mandverskapet.

LAS MANUAL

Om roboten inte anvéands i enlighet med avsedd anvandning kan det leda till farliga situationer.

* Las och f6lj de rekommendationer for avsedd anvandning och de specifikationer som finns i anvédndarmanualen.

Robotkabel: ansluter UR-robotarmen till UR-mandverskapet.

. « . S Max - o Kopplings-
Kabeltyp | Robotar | Objekt | Léngd | Matta | Dia. | Vridning | hastighet Max dragspénning Bdjning cykler
statisk dynamisk radie cykler
st UR3e 200145 im
an- ! .
UR5e 200146 2m 12,1 7 x d (statisk
dard ’ PVC i n/a n/a 7N/mm? n/a ; ) n/a n/a
(svart) UR10e, 165100 6m mm installation)
UR16e 165101 | 12m
4 x d (statisk
Hiflex Bsgg 166100 | 6m 134 installation) | 5Mil
e-Series ’ TPE-O 4 +30°/m 120 m/min | 50N/mm? 20N/mm? 8xd vid 8 x 500
(bla) UR1%e | 6101 | 12m m (dynamisk | d
e installation)
Upee. | 200113 | 6m 4xd (statisk
Hiflex UR10g, 14,6 N ) R R installation) SMil
. TPE-O +30°/m 120 m/min | 50N/mm 20N/mm 8xd vid 8 x 500
(bla) UR16e, mm (dynamisk d
UR20, 200114 | 12m ing’ta"aﬁon)
UR30

Satsen innehaller: 1 robotkabel och detta dokument.
For att bestalla en robotkabel, besok: https://www.universal-robots.com
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UYARI
"Standart (siyah)" ve "Hiflex e-Series (mavi)" kablolar UR20 ve UR30 robotlarla uyumlu degildir.

* Bir UR20 veya UR30 robot kolunu baglamak igin e-Series kablosu kullanmayin.

* Her zaman UR20 ve UR30 robot kollari ile uyumlu Hiflex kablosunu kullanin.

UYARI: ELEKTRIK

Gug kaynagina bagl ekipmanin kurulum ve/veya bakiminin yapilmasi, elektrik garpmasi nedeniyle yaralanma veya

olumle sonuclanabilir.

* Kurulum veya bakim islemlerini gerceklestirmeden dnce ekipmanin gii¢ kaynagiyla baglantisini kesin.

NOT
Yanlis kablo baglantilar, robot kolda gli¢ kaybina neden olabilir.

* Robot koldan Kontrol Kutusuna maksimum robot kablosu baglantisi 12 m'dir.

* 6 m robot kablosunu uzatmayin. Daha uzun bir kablo gerekirse 12 m robot kablosu kullanin.

NOT
Taban Flansi kablosunun dogrudan herhangi bir Kontrol Kutusuna baglanmasi, ekipmana ve mala zarar verebilir

* Taban Flansi kablosunu Kontrol Kutunuza baglamayin.

* Taban Flansini Kontrol Kutunuza baglamak icin her zaman bir UR robot kablosu kullanin.

KILAVUZU OKUYUN
Robotun kullanim amacina uygun kullaniimamasi, tehlikeli durumlara neden olabilir.

* Kullanim amacina y6nelik 6nerileri ve Kullanim Kilavuzunda saglanan 6zellikleri okuyun ve uygulayin.

Robot Kablosu: UR robot kolunu UR Kontrol Kutusuna baglar.

Kablo tirii | Robotlar Parca Uzunluk Mat. Cap Burulma Maks. Maks. gekme gerinimi Bikulme B?glelma_
hiz dongdleri
statik dinamik yarigap dongller
UR3e, 200145 im 7xd
Standart | URSe, 200146 | 2m 12,1 , xc
(siyah) UR10e, 165100 6m PVC mm n/a n/a 7 N/mm n/a (kSJfJ:Em) n/a n/a
UR16e 165101 12m
4xd
Hiflex UR3e, 166100 6 m (statik
Sari URS5e, : 13,4 o 120 50 kurulum) 5 Mil
fmsﬂ')es UR10e, TPEO 1 mm | 307 pydk | Nimmez | 2ONMM® g gxdde | 200
UR16e 166101 12m (dinamik
kurulum)
UR3e, 200113 6m 4xd
UR5e, (statik
Hiflex UR10e, 14,6 o 120 50 > | kurulum) 5 Mil
(mavi) UR16e, TPEO | | #307m vk | Nimme | 2ONMM® g gxdde | 900
UR20, 200114 12m (dinamik
UR30 kurulum)

Set sunlari igerir: 1 Robot Kablosu ve bu belge.

Robot Kablosu siparis etmek i¢in su adresi ziyaret edin: https://www.universal-robots.com
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